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UYARILAR 2
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® Paketicerisinde;

OCihaz.

Q ki adet baglanti kelepgesi.
OKullanim kilavuzu.

O Garanti Belgesi bulunmaktadir.

@ Paketi agtiginizda cihazin tipinin siparise uygunlugunu, yukaridaki pargalarin eksik olup olmadigini ve
sevkiyat sirasinda cihazin hasar gériip gérmedigini gézle kontrol ediniz.

@ Cihazi kullanmadan bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun. Bu kilavuzdaki uyarilara uyulmamasindan
kaynaklanan kaza ve zararlarin sorumlulugu kullaniciya aittir.

@ Bu cihaz endistriyel isletmelerde, egitimli kisiler tarafindan kullaniimak Gzere Uretilmistir, glivenlik geregi
ev ve benzeri yerlerde kullaniimasi uygun degildir.

® Bu cihazi yanici ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda kullanmayin. Kontak noktalarinda olugabilecek
elektrik arkindan dolay patlama veya yangina sebep olabilir.

o Cihazigerisine sivi maddeler ve metal parcalarin girmesi mutlaka engellenmelidir. Aksi durumda yangin ve
elektrik carpmasi gibi kazalara sebep olabilir.

o Cihaz Uizerinde sigorta ve devre kesici bir anahtar yoktur, bunlar kullanici tarafindan disaridan baglanmis
olmalidir.

® Cihazin bozulmasi durumunda, bulundudu sistemde olusabilecek kaza ve zararlari engellemek icin harici
énlemler alinmalidir.

@ Sensor ve sinyal kablolarinin gli¢ kablolarindan veya anahtarlamali calisan endiiktif ylk kablolarindan
uzak olmasi saglanmali veya elekiriksel olarak etkilenmesi 6nlenmelidir.

o Cihaz baglantilari yapiimadan énce Uriin koduna bakilarak, besleme geriliminin kullanilacagi yere uygun
olup olmadigi kontrol edilmelidir.

o Cihazile ilgili baglantilar baglanti semasina uygun olarak yapmadan dnce cihaza enerji vermeyin ve cihaz
enerjiliiken terminallere dokunmayin.

o Cihazin fabrika gikisindaki konfigiirasyonu her sisteme uygun degildir, kullanici tarafindan mevcut sistemin
ihtiyacina gére mutlaka degistirilmelidir.

o Cihaz lizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin, cihazin tamirati yetkili servis elemanlari
tarafindan yapiimalidir.

® Cihazin temizlenmesinde alkol, tiner vb. igeren temizleyiciler kullanmayiniz. Cihazi nemli bir bezle silerek
temizleyiniz.
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CIHAZIN TANIMI 4

Bu model cihazlar, 96 x 96 mm ebatlarinda endUstriyel ortamlardaki bir ok proses degiskeninin sicaklik,
basing, hiz, seviye, nem, akim, gerilim, direng ve diger fiziksel birimlerin 6lgiimi, agik/kapali ve PID
kontrolli amaci ile tasarlanmig, tamamen moddiler ve her modulii miistakil olarak konfigiire edilebilir
cihazlardir. Gida, Plastik, Demir Celik, Kimya, Metalurji, Cimento, Seramik, Petro-Kimya, Rafineriler,
Cam ve diger sanayi dallarinda kullaniimaktadir. Tasarim agamasinda uluslararasi standartlara uyum,
giivenirlik ve kullanim kolayli§i temel alinmis ergonomik cihazlardr.

LCD Led Gosterge

1 Adet Transmitter Besleme Gikisi (24Vdc)

1 Adet Universal Sensér Girisi (TC, RT, mA, mV, V)
1 Adet Yardimci Analog giris (0/4-20mA)

1 Adet Potansiyometre Girisi (100-150002)

3 Adet Sayisal Girig (15V)

1 Adet RS485 iletigim Birimi

2 Adet Analog Gikis (0/4-20mA, 0/2-10V)

4 Adet Réle veya Lojik Gikis (24V)
100-240Vac Universal veya 24Vac/dc Besleme
Girig/Cikis Modiilleri Arasi Izolasyon

Pozisyon Geri-Beslemeli Oransal Vana Kontrolii
Geri-Beslemesiz Oransal Vana Kontrolii (Yiizer Kontrol)
PID Isitma / Sogutma

Auto-Tuning (PID parametrelerinin otomatik ayari)
Otomatik / Maniiel Galigma Modlari

Bumpless Transfer Ozelligi

Sensor Ariza Tespiti

Soft Start Ozelligi

Remote Set Point (Uzaktan set degeri belirleme)

8 Adet Segmeli Set Noktasi

Rampa Fonksiyonu

Retransmisyon (Proses ve Set degerleri igin)

15 Farkli Role Fonksiyonu

ONI/OFF, P, PI, PD, PID Kontrol

Lineer ve Zaman-Oransal Kontrol Cikis

100ms Ornekleme ve Kontrol Gevrimi

Standart MODBUS RTU iletigim Protokolii
Master-Slave, Cascade Kontrol Uygulamalan



KULLANIMA HAZIRLIK ASAMALARI 5

Cihazi kullanmaya baglamadan 6nce bu kullanim kilavuzundan yararlanarak asagidaki
islemlerisirasi ile yapiniz.

o Bu model cihazlar tamamen modiler cihazlardir bu nedenle cihazi kullanmaya
baslanmadan énce Urlin koduna bakarak besleme geriliminin ve giris ¢ikis modullerinin
uygun olup olmadigi kontrol ediniz.

o Cihazin diger baglantilarini yapmadan once sadece besleme gerilimi veriniz ve
konfiglirasyon sayfasina girerek sisteminize en uygun konfiglirasyonu yapiniz.

o Cihaz uygun bir sekilde konfigiire edildikten sonra alarm olarak segtiginiz rélelerin
operator sayfasindaki set degerlerini ve histerezislerini ayarlayiniz.

o Cihazin enerjisini kesiniz ve baglanti semasina gére diger baglantilari yapiniz.

o Kontrol edilecek sistemi ¢alismaya hazir hale getiriniz ve sisteme cihaz ile birlikte tekrar
enerjiveriniz.

o Cihazin kontrol ¢ikislari PID olarak galisacak ise ve PID parametrelerini manuel olarak
girmediyseniz, bu parametreleri cihazin kendisinin hesaplamasi igin Auto-Tune iglemi
yapiniz.

o Auto-Tuneislemiile bulunan PID parametrelerinin dogrulugundan emin olmak igin cihaza
yenibir setdederi giriniz ve galismasini izleyiniz.

o Cihazin normal kullanimi sirasindaki tiim fonksiyonlarini kontrol ediniz.

e Son olarak yetkisiz kisilerin miidehalelerini engellemek (izere yine konfiglirasyon

sayfasina girerek glvenlik ile ilgili parametreleri ayarlayiniz ve Proses-Ekranina
déniiniiz.

Bu kullanim kilavuzu yukaridaki islem sirasina gére hazirlanmigtir. Bu iglemlerin
nasilyapilacagu ilgili béliimlerde ayrintili olarak verilmistir.



CIHAZ OLGULERI
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RBRIBISISIFES

Pano Kesiti =92+ 0,5mm x 92 £ 0,5 mm

o Yukaridaki sekilde verilen dlgiilere gore pano (izerindeki yuvayi agin.

o Cihazi agilan panonun 6niindeki yuvaya yerlestirin.

o Cihazin kutudan gikan kelepgesini cihazin yuvalarina oturtarak cihazi panoya
yerlestirin ve varsa vidalarini sikin.
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URUN KoDU 7

AC900- | |/

PS

Besleme Gerilimi : -
0 = 100-240Vac (Universal)
1 = 24Vac/dc

LU

iletisim Modiilii :
0 = Yok
1 =3 Adet 15V Lojik Giris
3 = RS485 (MODBUS) lletigim Birimi

01-02

Analog Cikis Modiilii :
0 = Yok
1 = 0/4-20mA Akim Cikisl
2 =0/2-10Vdc Gerilim Cikisi

R1-R2
R1, R2 Cikis Modiilleri :
0 = Yok
1 = NO Kontak _
2 =24V Lojik Cikis (SSR Suirmek Igin)
3 = NO/NC Kontak R3-R4

R3,R4 Cikis Modiilleri :
0 = Yok
1 =NO Kontak
2 =24V Lojik Cikis (SSR Siirmek lgin)

Réle ¢ikis modiilleri tiriin kodunda kontak veya lojik ¢ikis olarak kodlanabilir fakat
bu kullanim kilavuzunda bu c¢ikiglardan bahsederken sadece role ifadesi
kullaniimigtir.
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Modiil Aciklama
1 Universal sensor giris modiilii (Proses degeri 8lgiimi igin kullanilan sensér bu
modiildeki uygun semboliin bulundugu klemenslere baglanmalidir).
s2 0/4-20mA Yardimci analog giris modiilii (Bu moddiltin fonksiyonu konfigtirasyon
sayfasindaki “s2F” parametresiile belirlenir).
s3 100-1500Q Potansiyometre giris modili (Bu modiliin fonksiyonu
konfigiirasyon sayfasindaki “> 3F” parametresile belirlenir).
LU Lojik giris modili (Bu modulin igerigi Grin kodu ile, fonksiyonu ise
konfigiirasyon sayfasindaki “L LiF " parametresi le belirlenir).
cu RS485 modiilti.
01.02 Analog Gikis modiilleri (Bu moduiliilerin igerigi tiriin kodu ile, fonksiyonlari ise
’ konfigiirasyon sayfasindaki“a {F” ve “acF” parametreleriile belirlenir).
R1.R2.R3.R4 Role Cikis modiilleri (Bu modiiliilerin icerigi triin kodu ile, fonksiyonlari ise
T konfigiirasyon sayfasindaki “r {F,r2F,r 3F, - 4F” parametreleriile belirlenir).
PS Besleme gerilimi girisi (Besleme gerilimi Girtin kodu ile belirlenir).
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TEKNIK OZELLIKLER 10

Besleme Gerilimi (PS)

100-240Vac/dc : +%10 -%15 ‘ 24Vacldc : +%10 -%20

Giii¢ Tiiketimi

6W,10VA

Universal Sensor Girigi (S1)

Termokupl : B,E,J K,L,N,R,S,T,U
iki Telli Transmitter : 4-20mA
Rezistans Termometre : PT100
Akim : 0/4-20mA

Gerilim : 0-50mV, 0/2-10V

Yardimci Analog Giris (S2)

0/4-20mA

Potansiyometre Girisi (S3)

100-150002

Transmitter Besleme (TX)

24Vdc ( Isc = 30mA)

Analog Giris Empedanslari

Termokupl, mV : 10MQ
Akim : 10Q
Gerilim : 1IMQ

Analog Cikiglar (01,02)

Akim : 0/4-20mA (RL < 5000) | Gerilim : 0/2-10V (RL > 1MQ)

Réle Gikislari (R1,R2,R3,R4)

Kontak : 250Vac, 5A Lojik Cikis : 24Vdc, 20mA

Yiikstiz : 10.000.000 anahtarlama

Kontak Omrd 250V, 5A Rezistf Yikte : 100.000 anahtarlama

Hafiza 100 yil, 100.000 yenileme

Dogruluk +/- %0.2

Ornekleme Zamani 100ms

Ortam Sicakligi Calisma : -10...+55C Depolama : -20...+65C
Koruma Sinifi On Panel ; IP54 Govde : IP20

Olgiiler Geniglik : 96mm Yikseklik : 96mm | Derinlik : 78mm
Pano kesim élgileri 92+/-0,5 mm x 92+/-0,5 mm

Agirlik 430gr




SICAKLIK SENSORLERI 1"
Sensor Tipi Standart - Stcakiik Araligi
(°c) (°F)

Type-B Termokupl (Pt%18Rh-Pt) IEC584-1 60, 1820 140, 3308
Type-E Termokupl (Cr-Const) IEC584-1 -200, 840 -328, 1544
Type-J Termokupl (Fe-Const) IEC584-1 -200, 1120 -328, 1562
Type-K Termokupl (NiCr-Ni) IEC584-1 -200, 1360 -328, 2480
Type-L Termokupl (Fe-Const) DIN43710 -200, 900 -328, 1652
Type-N Termokupl (Nicrosil-Nisil) IEC584-1 -200, 1300 -328, 2372
Type-R Termokupl (Pt%13Rh-Pt) IEC584-1 -40, 1760 104, 3200
Type-S Termokupl (Pt%10Rh-Pt) IEC584-1 -40, 1760 104, 3200
Type-T Termokupl (Cu-Const) IEC584-1 -200, 400 -328, 752
Type-U Termokupl (Cu-Const) DIN43710 -200, 600 -328, 1112
Pt-100 Rezistans Termometre IEC751 -200, 840 -328, 1544
mV ( Mili Volt Girigi ) 0-50 mV -1999 9999

V ( Voltaj Girisi ) 0-10 VDC -1999 9999

mA (Akim Girisi ) 0-20 mA -1999 9999




GOSTERGE VE TUS FONKSIYONLARI 12

PROSES-EKRANI:

AC MN
R1R2 R3 R4

A" g "am |’- o .

proses degeri veya hata
IN1 IN2 IN3 B.BEB_BSP ELZ mesajl, “SP” géstergesinde
2 55

Cihaza enerji verildiginde,
gestergelerde 2 saniye

n:g kadar program versiyonu
PV

o gorlntilendikten sonra
‘ “PV” gdstergesinde dlgiilen

3 ise kontrol set degeri
gorintilenir. Bu ekran

E H E a w Proses-Ekrani olarak
. . . . adlandirilir. Normal galisma

sirasinda strekli olarak bu

ekran kullanilir.

Proses-Ekraninda proses dederini veya hata mesajlarini, diger

1 | PV GOSTERGES| ekranlarda parametre ismini gésterir.
2 | SP GOSTERGESI Proses-Ekranlndg I|ke"n antrol Set Degerini diger ekranlarda
parametre degerini gosterir.
n i | PID Kontrol cikis yiizdesini yada oransal vana kontrolii yapiyorsa
3 | COLL GOSTERGESI Agma veya kapama yaptigini gésteriyor.
4 | INI, IN2, IN3 LEDI Lojik giriglerin aktif oldugunu gosterir.
5 | AC LEDI Cihaz modelinin Geligmis Kontrol Cihazi oldugunu gdsterir.
6 | MN LEDI Cihazin galisma modu Manuel moda alindiginda yanar.
7 |R1LEDIi “R1” Réle moddilii eneriili iken yanar.
8 |R2LEDI “R2” Réle modiilu enerjili iken yanar.
9 |R3LEDI “R3” Réle modulti enerjili iken yanar.
10 | R4 LEDI “R4” Role modulti enerjili iken yanar.




GOSTERGE VE TUS FONKSIYONLARI
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ALFABETIK KARAKTERLERIN GOSTERIMi

A/B|C D E|F|G|H|I |J K| LM
Ab L dEFLODHCJHFL A
N O|P|IQ|R|S|T|U|V|W X|Y|Z
nao P S rSEUduYAYc

HATA MESAJLARI

.1 |“S1” Girisindeki sensbr algilanamiyor.

E r r_E “S2” Girigindeki sinyal algilanamiyor.

E . 3 “S3” Girigindeki potansiyometre algilanamiyor.

Ekranda gdsterilemeyecek kadar yiiksek bir deger.

Ekranda gosterilemeyecek kadar distk bir deger.

TUS FONKSIYONLARI

Proses-Ekraninda iken, kisa basildiginda kilitli réleler resetlenir,
5sn basil tutuldugunda ise ¢alisma modu degistirilir.

Diger ekranlarda iken, kisa basildiginda sayfa basina déniilir,
2sn basil tutuldugunda ise Proses-Ekranina déndilir.

Parametre secenegini veya degerlerini degistirmek icin kullanilir.

Parametre segenedini veya degerlerini degistirmek icin kullanilir.

Herhangi bir ekranda iken kisa basildiginda bir sonraki parametreye gegilir.
Proses-Ekraninda iken 5sn basili tutuldugunda Auto-Tune iglemi baslatilir.
Onay gerektiren durumlari onaylamak igin 2sn basili tutulur.

Bu modelde kullaniimamaktadir.




KONFIGURASYON 14

Bu model cihazlar gok amagl kullanim igin tasarlanmis kontrol cihazlaridir. Bu nedenle her tiirli
prosese uygun giris/cikis modilleri olan her tiirlii isletme kosuluna uygun olacak sekilde kullanilabilen
cihazlardir. Bu cihazlar gok farkli sensor ve giris sinyalleri ile galisabilmekte, her gikisi ayri bir kontrol
icin kullanilabilmektedir. Bu nedenle cihazi kullanmaya baglanmadan 6nce, giris/gikis tiplerinin ve
fonksiyonlarinin, kontrol tipinin ve kullanim ézelliklerinin en uygun sekilde ayarlanmasi gerekir.

Cihazda siparis koduna bagli olarak bir adet analog giris, bir adet analog ¢ikis ve iki adet réle gikis
modilli bulunabilir. Bu modiillerin tipleri, foksiyonlari ve skalalari konfigirasyon sayfasindaki
parametreler ile belirlenir.

Ayrica cihazin kontrol tipini ve ¢alisma seklini belirleyen temel parametreler ve kontrol algoritmasi igin
gerekli ayarlar yine konfigtirasyon sayfasindadir.

Konfiglire edilmemis bir cihazi sisteminize baglamadan dnce sadece besleme gerilimi veriniz ve
asagidaki talimatlara gére konfigire ediniz.

Konfigiirasyon sayfasina giris ve parametrelerin ayarlanmasi:

4 Konfiglirasyon sayfasina girmek igin cihaz enerjli iken “PV” gostergesinde “C.2” mesaji goriinene
kadar “[*]’ ve “[a]" tuglarinin ikisini birden basli tutunuz.

¢ PV gostergesinde “C.2” mesajl varken ‘[z ve ‘[=]" tuslar ile “SP” gdstergesindeki degeri
konfiglirasyon sayfasinin giris sifresine ayarlayiniz (Bu sifrenin fabrika ayari “G” dir).

¢ ‘[3]" tusuna bastiginizda girdiginiz sifre yalnis ise Proses-Ekranina donilir, dogru ise
konfigiirasyon sayfasindakiilk parametreye ulasilir.

4 Parametre ekraninda “PV" gdstergesinde parametrenin ismi, “SP” gdstergesinde parametrenin
ayar segenegi gortindr.

¢ Artik“[<]" tusuna basarak sirasi ile diger konfigiirasyon parametrelerine ulagabilirsiniz .

4 Parametrenin ayar segenegini degistirmek icin “[=]" ve “[=]" tuslarini, bir sonraki parametreye
gecmek icin “[]" tusunu kullaniniz. “[¥]" tusuna kisa sireli olarak basildiginda sayfa basina, uzun
stireli olarak basildigindaise Proses-Ekranina dondillr.

¢ Asadidaki Sekil-3, buislemlerin grafik gosterimidir.

Not: Konfigiirasyon sayfasinda parametrelerin numaralarini gérerek ilerlemek icin - ‘Tx]” ve T=]”
tuslarina birlikte basiniz.



KONFIGURASYON

Proses-Ekrani

Konfigiirasyon Sayfasi Girig Sifresi
‘&I’ ve “[=]" tuslar ile sifreyi giriniz.
(Bu sifrenin fabrika ayari “0” dir)

Sifre yalnis ise.

Konfigiirasyon Parametreleri:
Ust gostergede parametre ismi, alt
gostegede ayar segenegi gorun(r.
Ayar segenegini degistirmek icin
“I&]" ve “[=]" tuslari kullanilr.

Sekil-3

Konfigiirasyon sayfasi parametrelerinin ayrintili agiklamalari bir
sonraki béliimde verilmistir.



KONFIGURASYON SAYFASI PARAMETRELERI 16

Par.01—

Fabrika ayarlarina dénmek igin bu parametre “on” konumuna getiriimeli ve
iki saniye “[<]" tusuna basiimalidr.

Ayar Segenekleri: oF F, on

Par.02—

Birimi “EU” olan tlim parametrelerin gostergedeki ondalik derecesini
(Noktadan sonraki hane sayisini) belirler.

Ayar Aralgi : O - 3

Uyani: Bu parametre degistirildiginde birimi “EU” olan tiim parametreler
yeniden ayarlanmalidir.

Not: “EU” termokupl veya rezistans termometre ile sicaklik 6lgiimleri igin
“HU” parametresi ile belirlenen sicaklik birimidir. Diger durumlarda dlgtilen
degiskene ait miihendislik birimidlir.

Par.03—

“S1” Uiniversal sensor girisine baglanan sensorin tipini belirler. Bu sensér
proses degeri 6lclimai igin kullanilir.

Ayar Segenekleri : Tablo-1

Tablo-1 | No Sensor Tipi

El-b 0 | Type-B Termokup! (Pt%18Rh-Pt)
-t 1 | Type-E Termokupl (Cr-Const)

El-d 2 | Type-J Termokupl (Fe-Const)

EL-V 3 | Type-K Termokupl (NiCr-Ni)

El-L 4 | Type-L Termokupl (Fe-Const)

El-n 5 | Type-N Termokupl (Nicrosil-Nisil)

El-r 6 | Type-R Termokupl (Pt%13Rh-Pt)

El-4 7 | Type-S Termokupl (Pt%10Rh-Pt)

El-k 8 | Type-T Termokupl (Cu-Const)

El-U 9 | Type-U Termokupl (Cu-Const)

rk 10 | Pt-100 Rezistans Termometre

0-50 11 | 0-50mV

0-2o 12 | 0-20mA

Y-20 13 | 4-20mA

0- 10 14 | 0-10V

c- 0 15 | 210V




Par.04

Par.05

Par. 06

Par.07

Par.08

Par.09

Par.10

Par. 11
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DEEE EEEE

“S1” Universal sensor giris modiiliiniin skala alt degerini belirler.

Ayar Araligi : 4339 - 3399 | Birim : EU

“S1” Universal sensdr giris modiiliiniin skala iist degerini belirler.

Ayar Araligi : 4393 - 9339 [ Birim : EU

“S1” Universal sensér girisine baglanan sensoriin algilanamamasi
durumunda, skalanin hangi degerini alacagini belirler.

Ayar Segenekleri : L (Alt deger) , H (Ust deger)

“82” Yardimci analog giris modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-2

Tablo-2 | No Analog Girig Fonksiyonu

ofF Yok

APu Olgiilen deger proses degerine ilave edilir.

4Py Olgiilen deger proses degerinden gikarilir.

PFb Vana pozisyonunu okumak igin kullanilrr.

SO IN =~ O

raP Uzaktan set degeri belirlemek igin kullanilir.

“S2” Yardimel analog girisine baglanan sinyalin tipini belirler.

Ayar Segenekleri : G- 20 (0-20mA) , 4- 25 (4-20mA)

“S2” Yardimel analog giris modiiliiniin skala alt degerini belirler.

Ayar Araligi : 4959 - 9395 \ Birim : EU

“82” Yardimci analog giris moduilliniin skala tist degerini belirler.

Ayar Araligi : 4935 - 3935 \ Birim : EU

“S2” Yardimci analog giris modiiliine baglanan sinyalin algilanamamasi
durumunda, skalanin hangi degerini alacagini belirler.

Ayar Segenekleri : L (Alt deger) , H (Ust deger)




Par.12

Par.13

Par.14

Par.15

Par.16

Par.17

Par.18

Par.19
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EEEEEEER

“S3” Potansiyometre giris modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-2

“S3” Potansiyometre giris modiiliintin skala alt degerini belirler.

Ayar Araligi : 4935 - 3935 \ Birim : EU

“83” Potansiyometre giris modiiliinlin skala Uist degerini belirler.

Ayar Araligi : 4339 - 3939 | Birim : EU

“S3” Potansiyometre giris modiiliine baglanan potansiyometrenin
algilanamamasi durumunda, skalanin hangi degerini alacagini belirler.

Ayar Secenekleri : L (Alt deger) , H (Ust deger)

Termokupl veya rezistans termometre ile sicaklik dlglimlerinde, sicaklik
birimini belirler.

Ayar Segenekleri : °C (°C), °F (°F)

Termokupl veya rezistans termometre ile sicaklik dl¢timlerinde, olusan bir
hatayi duizeltmek igin élgilen degere ilave edilir.

IxTalx} i

Ayar Araligi : 4000 - {000 | Birim : EU

Analog girislere uygulan sayisal filtrenin zaman sabitini belirler. Bu deger
artirildiginda okuma kararliligi artar, fakat okuma hizi diger.

mr

Ayar Arahigi : 5.1 - 100 \ Birim : sn

“LU” Lojik giris modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-3

Tablo-3 | No Lojik Girig Fonksiyonu
ofF 0 | Yok
LYPh 1 | Uzaktan set degeri secimi igin kullanilir.
Set degerinin tuslarlami girilegedini yada S2 girisi ile
bEn 2 , 4
disaridanmi alagagini belirler.
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Par.20—

“01”Analog ¢ikis modiilintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-4

Tablo-4 | No Analog Cikis Fonksiyonu

ofF Yok

Plo Pozitif yondeki PID kontrol cikis!.

nlo Negatif yondeki PID kontrol gikisi.

Put Proses degeri iletimi (Proses Transmitter)

BAlWOIN—~|O

Y“PE Set degeri iletimi (Set Point Transmitter)

Par.21—

“01” Analog ¢ikis modulinin tipini belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-5

Tablo-5 | No Analog Cikis Tipi

0-20mA

20-0mA

4-20mA

20-4mA

0-10V

C

£3
1

10-0V

2-10V

oo WwWINI—~ O

C3|C3|C3| £ |C3|C2

g
'

7 110-2v

£3

Uyari: ilk dért segenedin kullanilabilmesi igin driin kodunda bu modiiliin
“0/4-20mA” olarak, son dért segenedin kullanilabilmesi igin ise “0/2-10V”
olarak segilmis olmasi gerekir.

“01” Analog ¢ikis moduliintin transmitter olarak kullaniimasi durumunda,
cikig skalasinin alt degerini belirler.

Par.22—

T

Ayar Araligi: 4335 - 3953 \ Birim : EU

“01” Analog ¢ikis modliiniin transmitter olarak kullaniimasi durumunda,
cikis skalasinin st degerini belirler.

Par.23 —

Ayar Arahigi: 4333 - 3339 \ Birim : EU
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Par.24—¢ “02” Analog ¢ikis modiiliintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-4

Par.25— “02” Analog gikis modiiliinin tipini belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-5

Par. 26— “02" Analog ¢ikis modiiliniin transmitter olarak kullaniimas| durumunda,
cikis skalasinin alt degerini belirler.
Ayar Araligi: 4339 - 9939 | Birim : EU
Par. 27—+ *02” Analog ¢ikis moduliniin transmitter olarak kullaniimasi durumunda,

cikis skalasinin st degerini belirler.

Ayar Araligi: 4535 - 3953 \ Birim : EU

Par.28 —

“R1”Réle gikis modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6

Tablo-6 | No Roéle Fonksiyonu
oFF 0 | Yok
e ;| Ust Limit ﬁ—ﬂ
bkt Kontrol 0 ‘
0 SEE.n PV
. , | AltLimit 1\ |1
teb Kontrol 0 ‘
»| 0 SEE.N PV
“ [y ’]
" 5 |UstLimt § | [
0
Alarm = 0 SEEn PV
Dy
, Alt Limit ¥ }
LLA 4 Alarm 01 ‘
0 SEk.n PV
. 1
" Ust Sapma $ *
tdf 5 Alarm 0! ‘
0 SP+5EE.N PV
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p
) Alt Sapma % }
LdA 6 | Alarm 0 ‘
»| © SP-5EE.N PV
>| 11
obR |7 |BandDsi izl ] by 4
1| 0 SPbEn  SP+bEEn PV
Band g ? 1‘ { { $ }
bR 8 0
Alarm 0 SPSEEn  SPsEEn PV
Plo 9 | Pozitif yondeki PID kontrol gikisi
nlo 10 | Negatif yondeki PID kontrol cikisi
PoF 11 | Pozitif kontrol cikisi uyarisi
noF 12 | Negatif kontrol ¢ikisi uyarisi
oPn 13 | Oransal vana agma ¢Gikis!
e 14 | Oransal vana kisma gikisi
dal 15 | Seri iletigim ile kontrol

Not: Alarm g¢izimlerinde tarali olarak gdsterilen bélgeler histerezis
bélgeleridir ve her rélenin histerezisi kendisine ait “H4%.n” parameresi ile
belirlenir. (Burada “n” ile gosterilen deger réle numarasidir).

Alarm gizimlerindeki “1” ler ilgili rélenin enerjili oldugunu “0” lar ise enerjisiz
oldugunu ifade eder.

Par.29—

“R2”"Réle ¢ikis modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6

Par. 30 —

“R3”Réle gikis modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6

Par. 31—

“R4” Réle gikis modiilintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6




Par. 32

Par.33

Par.34

Par. 35

Par. 36

Par. 37

Par. 38

Par.39

Par.40
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eflgelasledle ol oL oL il -

“R1” Réle ¢ikis moduliintin belirli bir siire sonra gecikmeli olarak cekmesi
yada birakmasi isteniyorsa kullanilir.

Ayar Araligi : B0 - 5959] | Birim : SN

“R2" Réle ¢ikis modiilliniin belirli bir siire sonra gecikmeli olarak cekmesi
yada birakmasi isteniyorsa kullanilir.

AyarAraligi : B0 - 9939 | Birim : SN

“R3” Réle ¢ikis modiilliniin belirli bir siire sonra gecikmeli olarak cekmesi
yada birakmasi isteniyorsa kullanilir.

AyarAraligi : B0 - 9939 | Birim : SN

“R4” Réle ¢ikis modliintin belirli bir siire sonra gecikmeli olarak cekmesi
yada birakmas isteniyorsa kullanilir.

Ayar Araligi : 53 - 9933 \ Birim : SN

Gubuk gostergenin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : dEu (Set degerinden sapmayi gdsterir)
Lol (Kontrol gikig! seviyesini gdsterir)

Cubuk gosterge set degerinden sapmayi gosteriyor ise bu géstergenin
bandini belirler.

AyarAraligi : 0. - 9399 \ Birim : EU

Tim setdegderlerinin altlimitini belirler.

AyarAraligi : 4333 - [9PHL] | Birim : EU

Tiim set degerlerinin dst limitini belirler.

Ayar Araligi : [aPLL] - 3999 | Birim ; EU

Soft Start 6zelligi set degerini beliler.

Ayar Araligi : - 1999 - 9939 | Birim : EU




Par. 41

Par. 42

Par.43

Par.44

Par.45

Par.46

Par.47

Par.48

Par.49
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Proses 55t P degerine gelinceye kadar ¢ikis gliclinin maksimum kaca
cikacagini belirler.

| Birim : %

Kontrol set degerinin rampa seklinde ilerlemesi isteniyor ise bir saatteki
ilerleme miktarini belirler.

Ayar Araligi : oF F | 8. 1- 39383 \ Birim : EU

Kontrol formunu (Yonunu) belirler.

Ayar Segenekleri : dir (Proses artarken ¢ikis da artar),
rEu (Proses artarken ¢ikis azalir)

Pozitif ydndeki PID kontrol ¢ikisinin oransal bandini belirler.

Ayar Araligi : oF F(ON/OFF kontrol), 0. - 9933 \ Birim : EU

Negatif ydndeki PID kontrol gikisinin oransal bandini belirler.

Ayar Araligi : oF F(ON/OFF kontrol) , 8. i - 9999 \ Birim : EU

Integral zaman sabiti.

Ayar Arali§i : oF F(Kapall) , ¢- 6000 | Birim : sn

Diferansiyel zaman sabiti.

Ayar Araligi : oF F(Kapall) , &. { - 3953 \ Birim : sn

Bir kontrol cevriminin siiresini belirler. ( Kontrol Periyodu )

AyarAraligi : 0. { - 600 | Birim : sn

Uyari: PID Kontrol uygulamalarinda kontrol peiyodundan kaynaklanan
salinimlar olmamasi igin kontrol periyodu sistem 6lii zamanina gére ¢ok
kigiik segilmelidir.

PID kontrol gikisnin alt limitini belirler.

Ayar Araligi : 4000 - [CoHL] | Birim : %




Par.50

Par.51

Par. 52

Par.53

Par. 54

Par.55

Par.56

Par. 57

Par. 58
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PID kontrol gikisinin dst limitini belirler.

AyarAraligi : [Cal L] - {000 | Birim : %

PID kontrol gikisinin 6n degerini belirler. (Integral kapali iken proses degeri
ile set degerinin esit oldugu andaki kontrol ¢ikisi degeridir)

Ayar Araligi : 4000 - {000 | Birim : %

Gift yonli PID kontrol kullanilirken kontrol cikisinin yon degistirmesi
sirasindaki 60 bandi belirler.

Ayar Araligi : 5.1 - 250 \ Birim : %

Geri beslemesiz oransal vananin tam kapali pozisyondan tam agik
pozisyona gecme siresi. (Bu sire dlgiilerek belirlenmelidir).

Ayar Araligi : {0 - 2500 | Birim : sn

Oransal vana 6l bandini belirller. Bu deger artirildiginda vana hareketleri
daha kararli hale gelir fakat hassasiyet azalir.

AyarAraligi : 0. { - 250 \ Birim : %

“83” girigine baglanan potansiyometrenin alt kalibrasyonu. Bu parametre
ekranda iken potansiyometre en alt konuma getirilip 2 saniye “[<]" tusuna
basilarak bu konum kaydedilmelidir.

“S3” girisine baglanan potansiyometrenin st kalibrasyonu. Bu parametre
ekrandaiken potansiyometre en iist konuma getirilip 2 saniye “[<]" tusuna
basilarak bu konum kaydedilmelidir.

Auto-Tune isleminin hangi kontrol tipine gére yapilacagini belirler.

Ayar Segenekleri : P, PC, PCd (P, Pl PID)

Kontrol periyodunun Auto-Tune islemi ile otomatik olarak belirlenmesini
saglar.

Ayar Segenekleri : of F(Yok) , an(Var)




Par.59

Par. 60

Par.61

Par. 62

Par.63

Par.64

Par.65

Par.66

Par. 67
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Auto-Tune isleminin belli bir set degerinde yapilmasi isteniyor ise bu set
degerini belirler.

Ayar Araligi : oF F(Kapali) , 4935 - 9333 \ Birim : EU

Auto-Tune iglemi sirasinda kullanilan histerezis degerini belirler. Sistem
kararsizliginin 5-20 kati olarak girilmelidir.

Ayar Arahigi : 5.t - 1008 \ Birim : EU

Cihazin seri iletisim adresini belirler. Bir seri iletisim hattina bagli olan
cihazlariniletisim adresleri birbirinden farkli olarak segilmelidir.

Ayar Arali§i : oF F(Kapall), {-255 | Birim : EU

Seriiletisim hizini belirler.

Ayar Segenekleri : 35, iS2, 384 \Birim:Kbps

Seriiletisimdeki parity tipini belirler.

Ayar Segenekleri : nonE(Yok) , odd(Tek) , Eun(Cift)

Kontrol set dederinin operator tarafindan degistirilebilmesi iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Rélelere ait “2EEn" set degerlerinin operatdr tarafindan degistirilebilmesi
iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Histerezis degderlerinin “H45n” operator tarafindan degistirilebilmesi
iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Manuel-Kontrol moduna girig iznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)




Par.68

Par.69

Par.70

Par.71

Par.72
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Otomatik-Kontrol moduna girig iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Auto-Tune islemi baglatma iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Operator sayfasinda, PID kontrol gikigi seviyesini gosteren “Cal”
parametresinin gériiniip gérinmeyecegini belirler.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Operatdr parametrelerinde iken otomatik olarak Proses-Ekranina donls
stresini belirler.

Ayar Araligi : oF F(Yok) , {-25 | Birim : sn

Konfiglirasyon sayfasinin giris sifresini belirler.

Ayar Araligi : 4393 - 3333
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Operatér sayfasindaki parametrelerin hangilerinin kullanilacagi yapilan konfiglirasyona gére belirlenir
ve sadece kullanilacak olan parametreler gériinir. Konfigtirasyon sonucu belirlenen bu parametreler
normal galisma sirasinda stirekli olarak kullanilan parametrelerdir bu nedenle Proses-Ekraninda iken
istenildigi anda “[<]" tusuna basilarak bu parametrelere ulasilabilir ve “[x]" tusuna basilarak yine
Proses-Ekranina dénilir. Bu parametrelerin ayarlanabilir olanlarinin ayar izni istenirse konfiglirasyon
sayfasindaki ilgili parametreler ile kaldirilabilir. Operator sayfasindaki herhangi bir parametrede iken
higbir tusa basiimaz ise “Rrt” parametresi ile belirlenen zaman dolunca otomatik olarak Proses-
Ekranina donalir.

Proses-Ekrani

L Dt
—[*] Operatdr Sayfasi Parametreleri:
oo LA ey
Ust gostergede parametre ismi, alt
gostegede bu parametrenin degeri
veya ayar segenegi gorlndir.
PuP Ayar segenegini degistirmek icin
. “[&]" ve “[=]" tuslari kullanilr.
u.ﬂ

H':i':'-i

l.l

Operator sayfasi parametrelerinin ayrintili agiklamalar bir sonraki bdliimde
verilmigtir.
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L5P8

(il
(RN

“S1” Uiniversal sensdr girisinden okunan degeri gésterir. Bu parametrenin
goriinmesi igin “a2F” veya “23F" parametrelerinin “APu” veya “aPu”

olarak segilmis olmasi gerekir. Birim : EU

“S82” yardimel analog girisinden okunan degeri gosterir. Bu parametrenin
gorlinmesi igin “a2F” parametresinin “APu” veya “sPu” olarak segilmis

olmasi gerekir. ’m

“S83” potansiyometre girigsinden okunan degeri gdsterir. Bu parametrenin
goriinmesi igin “23F” parametresinin “APu” veya “2Pu” olarak segilmis

olmasi gerekir. ’W

Anlik yiirGiyen set degerini gosterir. Konfigiirasyon sayfasindaki “5Prr”
parametresi “aF F” olarak segilmis ise bu parametre goriinmez.

Birim : EU

PID kontrol gikisi seviyesini gosterir. Bu parametrenin goriinebilmesi igin
konfiglirasyon sayfasindaki “CaP” parametresinin “an” olarak segilmis

olmasi gerekir. W

Oransal vana pozisyonunu gdsterir. Bu parametrenin gorlinebilmesi igin
konfigiirasyon sayfasindaki “52F” veya “23F” parametrelerinin “PFb”

olarak segilmis olmasi gerekir. Birim * %

1. Segmeli set degerini belirler. Bu parametrenin gorlinebilmesi igin “L LiF”
parametresinin “sP45” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [sPLL] - [aPHL] \ Birim : EU

2. Segmeli set degerini belirler. Bu parametrenin goriinebilmesi igin “L LiIF”
parametresinin “P45” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [sPLL] - [2PHL] | Birim : EU

8. Secleli set degerini belirler. Bu parametrenin goriinebilmesi igin “L LiF”
parametresinin “sP45” olarak secilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [5PLL] - [9PHL] \ Birim : EU
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“R1” Modlinlin set degerini belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi icin
“r F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL] | Birim : EU

“R2” Modiiliiniin set degerini belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r 2F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligir : [sPLL] - [2PHL] | Birim : EU

“R3” Modiiliiniin set degerini belirler. Bu parametrenin goriinebilmesi igin
“r 3F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [sPLL] - [aPHL] \ Birim : EU

“R4” Mod(lintin set degerini belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi icin
“r 4F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Aralii : [sPLL] - [2PHL] | Birim : EU

Kontrol histerezis degerini belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
oransal bandlardan birinin “aF F” segilmis olmasi gerekir.

AyarAraligi : 0. - {000 | Birim : EU

“R1” Modilinin histerezis degerini belirler. Bu parametrenin
goriinebilmesiicin “~ {F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Arahigr : LEC(KIlitli), G, ¢ - {000 \ Birim : EU

“R2” Modilinidn histerezis degerini belirler. Bu parametrenin
goriinebilmesiicin “r 2F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : LEL(Kilith) , 8. { - {000 | Birim : EU

“R3” Modiilinin histerezis degerini belirler. Bu parametrenin
goriinebilmesiicin “- 3F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

AyarArahgi : LEC(Kilith), 0. 1 - 1000 | Birim : EU

“R4” Modilinin histerezis degerini belirler. Bu parametrenin
goriinebilmesiicin “~ 4F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Arahigr : LEC(KIlitli), G, ¢ - {000 \ Birim : EU
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AC900 model cihazlara konfigiirasyon yapilirken PID parametreleri (PaPb , noPb , Ck , dE , LP)
fabrika ayarlarinda birakilmis ise kontrol gikislari ON/OFF olarak calisir. PID olarak calismaya
baslamak icin bu parametreler ya manuel olarak giriimeli yada Auto-Tune islemi yapiimalidir.

Her prosesin karakteristigi farkli oldugundan PID parametreleri de farkli olmalidir. Auto-Tune islemi,
bir prosese en uygun PID parametrelerini hesaplar ve kaydeder.

Auto-Tune iglemini baglatmadan dnce konfigtirasyon sayfasindaki “RtSP” ve “REHr” parametreleri
uygun bir sekilde ayarlanmali ve ‘Rt ” parametresi “an” konumuna getirilmelidir. “Rt 5 P” parametresi
“aF F” durumunda brakilmis ise Auto-Tune iglemi 0 andaki set degerine gore yapilacaktir, bu nedenle
uygun bir set dederi seciniz. En uygun PID parametrelerini elde etmek igin, secilen set degeri
prosesin tam glicinin ortalarina karsilik gelmelidir.

Uygun ayarlar yapildiktan sonra Proses-Ekraninda iken “[<]” tusuna 5 saniye kadar basarak Auto-
Tune iglemini baglatiniz. Auto-Tune islemi baslatildiginda “ST” gostergesinde “At” mesaiji flag yapar.
Sonuglarin saglikli bir sekilde hesaplanabilmesi igin Auto-Tune islemi boyunca cihaza ve kontrol
edilen sisteme midahale edilmemelidir. Auto-Tune islemi sirasinda cihaz belirlenen set degeri ve
histerezise gore 2-3 salinimlik bir ON/OFF kontrol yaptiktan sonra yeni PID parametrelerini hesaplar
ve kaydeder. Auto-Tune islemi bittiginde ekrandaki “Rt” mesaj kaybolur ve cihaz yeni parametreler
ile sistemi PID olarak kontrol etmeye baglar. Auto tune iglemi bitirildikten sonra konfiglirasyon
sayfasindaki “At” parametresi yeniden “aF F” konumuma getiriimelidir.

Auto-Tune islemi devam ederken “[]” tusuna basilirise islem iptal edilir.

PID olarak galisan bir cihaz yine ON/OFF olarak galistiriimak istenirse PID parametreleri fabrika
ayarlarina alinmalidir.

PV , , AEH-
RESP-|-eoeee s fooe o Nvee o fene s

Zaman

Zaman
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AC900 model cihazlar iki farkli modda calisabilir. Bu modlar sirasi ile Otomatik-Kontrol modu ve
Manuel-Kontrol modu olarak adlandirilir. Proses-Ekraninda iken istenildigi zaman 5 saniye siire ile
“[¥I" tusuna basilarak bu modlar arasinda gegis yapilabilir. Calisma modu degistirildiginde Proses-
Ekranindaki “SP” gdstergesinin islevi asagidaki gibi degisir.

istenmeyen galisma modu konfigiirasyon sayfasindaki “AL” ve “AL” parametreleriile kapatilabilir.

OTOMATIK KONTROL MODU : Kontrol islemi segilen set degerine gére yapilr.

O R1
Proses ™1
— Degeri E E“:: © Rz | Bu modda iken “MN" ledi soniiir.
O R4 Set degeri “[=]" ve “[=]" tuslari ile
Set o mn | seili
Degeri o SN

5sn

MANUEL KONTROL MODU : Kontrol gikisi seviyesi manuel olarak belirlenir.

Proses
Degeri

Cikis
Seviyesi

O R1
O R2
O R3
O R4

O SN

Bu modda iken “MN” ledi yanar.

Cikis seviyesi “[=]" ve “[=]" tuslari
ile ayarlanir.
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AC900 model cihazlarda uzaktan set degeri belileme Ug farkli sekilde yapilabilir. Bu ¢ yontem
asagidaayri ayri anlatiimistir.

Yardimci analog giris kullanilarak set degeri belirleme (Remote Set Point):

Yardimci analog girisi kullanarak uzaktan set degeri belirlemek igin konfiglirasyon sayfasindaki “s2.F”
parametresi “r4P” olarak secilmis olmalidir ve “52Li”, “a2HL” parametreleri ile bir skala
belirlenmelidir.

Potansiyometre girisi kullanilarak set dederi belirleme (Remote Set Point):
Potansiyometre girisi kullanarak uzaktan set degeri belirlemek icin konfigiirasyon sayfasindaki “s 3F”
parametresi “r4P” olarak secilmis olmalidir ve “53LL”, “a3HL" parametreleri ile bir skala
belirlenmelidir. Ayrica potansiyometrenin alt ve Gst konumlari “s3LE” ve “53HE” parametreleri ile
kaydedilmelidir.

Lojik giris modiilii kullanilarak set degeri belirleme :

Bu cihazlardaki “LU” lojik giris modilinde 3 adet lojik giris bulunmaktadir bu girisler baglanti
semasindasirasiile P1, P2, P3 olarak grindr.

Konfiglirasyon sayfasindaki “L LF " parametresi “aP45” olarak segilmis ise operator sayfasinda “a5P. i-
55P.8” olmak lizere 8 adet set degeri goriiniir. Bu set degerleri segmeli set degerleridir ve P1, P2, ve P3
girislerinden gelen sinyal ile asagidaki tabloya gore kontrol set degeri olarak segilir. Segilen set degeri
otomatik galisma modunda iken SP gdstergesinde goriinr ve kontrol set degeri olarak kullanilir.
Segmeli set degerleri ile remote set degeri birlikte kullaniliyor ise remote set dederi 1.se¢meli set
degerine toplanir.

P1|P2 | P3| Kod Aciklama
Y5P. 1 | 1. Segmeli set degeri
YSP2 | 2. Segmeli set degeri
Y9P.3 | 3. Segmeli set degeri
S5PH | 4. Segmeli set degeri
4Y5P5 | 5. Segmeli set degeri
YSPE | 6. Segmeli set degeri
Y9P.7 | 7. Segmeli set degeri
111 | 1 | 55P8 |8. Segmeli set degeri
Not: Tablodaki “1” ler girisin enerjili oldugunu “0” lar ise enerjisiz
oldugunu ifade eder. Girigler VS+ ucunu ilgili girise baglayarak
enerjilenir.

OO0 |OC
—_ OO |—- -~ O|OC
_ - o0 oo
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AC900 Model cihazlar ile geri beslemeli ve geri beslemesiz olmak tizere iki sekilde motorlu oransal vana
kontrolli yapilabilmektedir. Geri beslemesiz vana kontrolli Yiizer-Kontrol olarak da adlandirilir.

Motorlu vana kontrolii yapabilmek icin cihazin rolelerinden biri, vanayr agma yoniinde hareket ettirmek
icin kullaniimali ve bu rdlenin fonksiyonu “aPn” olarak segilmelidir. Diger bir role ise, vanayi kisma
yoniinde hareket ettirmek icin kullanilmali ve bu rélenin fonksiyonu da “CL 5" olarak segilmelidir.

Vananin (izerinde geri besleme potansiyometresi var ise bu potansiyometre “S3” girisine baglanmali ve
“53F" parametresi “PFb” olarak segilmelidir. Ayrica bu potansiyometrenin alt ve (st degerlerinin,
“93L " ve “93HL” parametreleri ile kaydedilmesi gerekir. Motoru agmak igin ve kismak igin birer role
ayriimig ise ve sistem galismaya hazir ise, bu parametreler ekranda iken motor “[=]" ve “[=]" tuslari ile
manuel olarak kontrol edilebilir.

“23F" parametresi “PFb” olarak secilmez ise, geri beslemesiz vana kontroli (Yiizer-Kontrol) yapilacak
demektir.

Geri beslemesiz oransal vana kontrolli yapmak igin vananin tam kapali pozisyondan tam agik pozisyona
gecmesiigin gereken siire dlgtilerek konfiglirasyon sayfasindaki “wk £” parametresine girimelidir.

Motorlu oransal vana kontroliinde motor konumu, PID ¢ikisina gére kontrol edilir. Bu nedenle PID
parametreleri mutlaka belirlenmelidir. PID parametreleri manuel olarak belirlenmemis ise, bu
parametreleri cihazin kendisinin belirlemesiicin, Auto-Tune islemi yapiimalidir.

Asagida motorlu vana kontrolii igin basit bir baglanti gemasi verilmistir.

100-1500Q2

Vana Kis

Motorlu Oransal Vana Kontrolii
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Bu cihazlar standart MODBUS RTU protokolii ile, slave modda seri iletisim kurulabilecek sekilde
tasarlanmistir. Bu iletisim ile cihazdaki tim parametrelere ve degiskenlere ulagilabilir. Bu parametreler
okunabilir ve set edilebilir.

Seriiletisim RS485 hatti lizerinden yapilir. Bir hat izerine 32 adet cihaz baglanabilir.

iletisim hattinda kullanilan kablo Half-Duplex RS485 iletisime uygun ekranli bir data kablosu olmalidir
ve bu kablo tiim cihazlara tek bir hat seklinde paralel olarak baglanir. Hattin baginda ve sonunda uygun
bir sonlandirma direnci olmalidir. Uygun bir sekilde hazirlanmis ve 9600 Bps hizinda iletisimin yeterli
oldugu bir hattin boyu 1000 metreye kadar uzatilabilir.

Seri iletisim hatti iizerindeki cihazlarin her birine 1 ile 255 arasinda ayri bir iletisim adresi verilmelidir
fakat bir hat Uizerindeki tlim cihazlarin iletisim hizi ve parity tipi ayni olmalidir. Bu cihazlarin iletisim
adresi, iletisim hizi ve parity tipi konfigirasyon sayfasindaki “ Addr, bALid ve Pr£Y” parametreleriile
belirlenir.

Standart MODBUS RTU protokollindeki desteklenen fonksiyonlar, parametre adresleri ve iletisim igin
gerekliolan diger bilgiler agsagidaki tablolarda verilmigtir.

Desteklenen Standart MODBUS RTU Fonksiyonlari:

Function 01= Read Coils

Function 03= Read Holding Registers
Function 05= Write Single Coil
Function 06 = Write Single Register
Function 16 = Write Multiple Registers
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[ DOOOC ]
FE i

USB-RS485
é Dénustirtict Kontroldr 1 Kontrolér 2

UYARILAR:

@ Yanlis baglanan soketler veri hatalarina neden olabilir. Bunun 6niine gegebilmek icin farkli renkli

kablolarla ayirt edici bir gorsellik saglanabilir. Kablo baglanti hatalarinin dniine gegerek tanimlamayi

kolaylastirir.

Cihazlar Arasi Baglanti:

®MODBUS iletisiminde kullanilan RS485 sistemi, miimkiin oldugunca kisa dallarla baglanmasi

gereklidir. Kablo hatti cok uzun olmamalidir. Daha uzun kablolamada veri almada bozukluklar ve

bunun sonucunda hatalar olusabilir.

Kablo Segimi:

e Kullanilan kablo korumali ve gift blkimltdir. Koruyucu kilif ince bir tel 6rgii veya folyo kapli olabilir.
Bu iki kaplama birbirine esdeger zelliktedir.

o Bu ozellikler, elektromanyetik bozulmalara kargi dnemli koruma saglar. Kablolarin birbirine ters
yonli galigan bobin 6zelligi gdsterecedi icin ortamda olugacak manyetik alan etkisini azaltmasi
adina gereklidir.

Toprak Baglantisi:

e Kablo zirhinin tek bir noktada topraklanmasi gerekmektedir. Bu topraklama kablonun ucundan
yapllir.

Terminalleri Baglama:

e Kablolar vidall terminallere baglidir. Soketlerin genisligine gore kablolar birlestirilerek baglanir.
Soket girigleri kiiglik ise uygun ekipmanlar ile kablo badlantisi yapilir.

Tekrarlayici Kullanimi:

©MODBUS hattinin kapsamini artirmak icin tekrarlayici kullanilabilir. Bu tekrarlayicilar cihazlardan
aldiklar verileri gliglendirerek ve yenileyerek diger cihazlara aktarirlar. Her 1200 m'de ve hatta
bagli olan her 32 cihazdan sonra tekrarlayici kullanilir. Seri olarak baglanacak maksimum
tekrarlayici sayisi 3'tiir. Daha fazla sayida baglanan tekrarlayicilar, hat izerinde gecikmelere
neden olur.

Sonlandirma Direnci:

@ Sinyal hatalarini ve sapmalarini énlemek icin ana kablonun her iki ucuna 120Q direng baglanir. Bu
direngler kablo uglarinda kullaniimalidir. Toplam kablo uzunlugu 50 m’'den kisa ise direng
kullanimina gerek yoktur.
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BIT Tipi Parametreler (COILS)

Adres Aciklama (1/0) Yazma izni

0 Auto-Tune ( ON / OFF )

1 “R1” réle modilii (ON / OFF )

2 |“R2’réle modili (ON/OFF)

3 | “R3" réle modulii (ON/ OFF)

4 | "R4”" rble modilii (ON / OFF )

5 ERR1 Hatasi ( Var/ Yok ) Yok

6 ERR2 Hatasi ( Var / Yok ) Yok

7 | ERR3 Hatasi ( Var/ Yok ) Yok

8 Genel Hata ( Var/ Yok ) Yok

36



REGISTER Tipi Parametreler ( REGISTERS)
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Adres Aciklama Ayar Arali§i | Garpan | Birim | Yazma izni
0 | Gegerli ondalik derecesi 0 3 1 Yok
1| Olciilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
2 | Kontrol set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU
3 | PID kontrol gikisI seviyesi -1000 | 1000 | 10 %

4 | Calisma modu 0 2 1

5 | 1.Sensérden olgiilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
6 | 2.Sensdrden dlgiilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
7 | 3.Sensérden dl¢ilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
8 | Anlik ylriyen set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
9 | Vana hareket yonii 0 2 1 Yok
10 | Vana konumu 0] 1000 10 % Yok
20 | 1.Segmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10"DP | EU

21 | 2.Segmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10"DP | EU

22 | 3.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU

23 | 4.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU

24 | 5.Segmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10"DP | EU

25 | 6.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU

26 | 7.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU

27 | 8.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU

28 | “R1"Modiilinin set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU

29 | “R2"Modliiniin setdegeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU

30 | “R3"Modliiniin setdegeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU

31 | “R4"Moduliiniin set degeri -1999 | 9999 | 10"DP | EU

32 | Kontrol histerezis degeri 1] 1000 | 10°DP | EU

33 | “R1"Moduliiniin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU

34 | “R2"Modiilinln histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU

35 | “R3"Moduliiniin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU

36 | “R4”Modiilinin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU
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Adres Aciklama Ayar Arali§i | Garpan | Birim | Yazma izni
40 |dP 0 3 1 Yok
41 |5k 0 15 1 EU Yok
42 |5t 1999 | 9999 | 10"DP | EU
43 |5 HL 1999 | 9999 | 10°DP | %

44 |49 bl 0 1 1

45 | 5eF 0 4 1 EU Yok
46 |Sck 0 1 1 EU Yok
47 |52l 1999 | 9999 | 10"DP | EU Yok
48 | beHL 1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
49 |42bl 0 1 1 Yok
50 |53F 0 4 1 % Yok
51 |53LL -1999 | 9999 | 10"DP | EU

52 |43HL -1999 | 9999 | 10°DP | EU

53 |53bL 0 1 1 EU

54 | HU 0 1 1 EU

55 |tbu -1000 | 1000 | 10"DP | EU

56 |FEL 1] 100 10 EU

57 |LUF 0 2 1 EU

58 |oiF 0 4 1 EU

59 |oit 0 7 1 EU

60 |ofLL -1999 | 9999 | 10°DP | EU

61 |oiHL -1999 | 9999 | 10°DP | EU

62 |ocF 0 4 1 EU

63 |ock 0 7 1 EU

64 |odlL -1999 | 9999 | 10"DP | EU

65 |ocHL -1999 | 9999 | 10"DP | EU

66 |r iF 0 18 1 EU

67 |rcF 0 18 1 EU

68 |r3F 0 18 1

69 |r4F 0 18 1
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Adres Aciklama Ayar Arali§i | Garpan | Birim | Yazma izni

70 | bdF 0 1 1

71 | bdhb 1] 9999 | 10°DP
72 |SPLL -1999 | 9999 | 10"DP
73 | 9PHL -1999 | 9999 | 10"DP
74 | SPrr 0| 9999 | 10"DP
84 | L 0 1 1
85 | PoPb 0] 9999 | 10"DP
86 |noPhb 0] 9999 | 10"DP
87 |L 0| 6000 1
88 |dk 0] 9999| 10
89 |LP 1] 600| 10
90 |Cfoll -1000 | 1000 | 10
91 | foHL -1000 | 1000 | 10
92 |LCobl -1000 | 1000 | 10
93 |Lodb 1] 250 10
94 |ukk 10 | 2500 1
95 |udb 1] 250 10
96 |AEF 0 2 1

97 |RCP 0 1 1

98 |AESP -2000 | 9999 | 10"DP
99 |ARALHr 1| 1000 | 10"DP
100 | Rddr 1] 255 1
101 | bAU 0 2 1
102 | Prid 0 2 1
105 | L9PS 0 1 1
106 | RLPS 0 1 1
107 |HY5S 0 1 1
108 | Al 0 1 1
109 |ALC 0 1 1
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Adres Aciklama Ayar Arali§i | Garpan | Birim | Yazma izni
112 | Ak 0 1 1
13 | LaP 0 1 1
14 |RArk 0 25 1
116 |5L2 -1999 | 9999 | 10"DP

Not: Diger parametrelerin iletisim bilgileri igin litfen diretici firma ile gériisiiniz.
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Cihazi kullanmaya baglamadan dnce bu kullanim klavuzunundan yararlanarak asagidaki
islemleri siras ile yaptiginizdan emin olunuz.

® 5 it parametresine kullanmak istediginiz sensdr tipine uygun sekilde segildiginizden,
(81 Universal Sensor Girisi Sayfa 15’ te Tablo-1 ‘de yer almaktadir.)

® 5 (L1 parametresine yapmak istediginiz uygulama igin S1 girisine bagli sensdrden
gelen verinin alt skala dederini belirttiginizden,

® 5 (HL parametresine yapmak istediginiz uygulama iin S1 girisine bagli sensdrden
gelen verinin st skala degerini belirttiginizden,

® r iF r2F -3F -4Fparametrelerine her bir réleye yliklemek istediginiz fonksiyona
gore sectiginizden,(Réle ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gésterebilir. Rile
Fonksiyonlari Sayfa 19 ve sayfa 20 ‘de yer alan Tablo-6 ‘da yer almaktadir.)

® o {F ,ocF parametrelerini her bir gikisa yliklemek istediginiz fonksiyona gére
sectiginizden, (Analog ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gésterebilir. Analog Cikis
Fonksiyonlari Sayfa 18' de Tablo-4 ‘te yer almaktadir.)

® o !k,ock parametresinin cihaz etiketinde belirtilen akim/gerilim ¢ikis tipine uygun
secilmis oldugundan,(Analog ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gdsterebilir. Analog
Cikis Tipi Sayfa 18’ de Tablo-5 ‘te yer almaktadir.)

o0

®o i, odll parametresine analog ¢ikis moduliiniin ¢ikis vermesini istediginiz alt
skala degerini belirttiginizden,(Analog cikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gosterebilir.)

® o {HL, o2HL parametresine analog ¢ikis modiliiniin ¢ikis vermesini istediginiz Gst
skala degerini belirttiginizden,(Analog ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gdsterebilir.)

PID Kontrol yapmak igin;

@ Role Cikis Modiili kullanmak istiyorsaniz = iF - 2F - 3F - 4F parametrelerinden PID
kontrol igin kullanmak istediginiz réle ¢ikisina ait Role fonksiyonunu Rdle Fonksiyon
tablosunda yer alan PLo,nlo,PoF nof,oPnCLY,d5L segeneklerinden yapmak
istediginiz uygulamaya uygun olanini segtiginizden,

® Analog Cikis Modiilii kullanmak istiyorsaniz, o iF ,o2F parametrelerinden PID kontrol
icin kullanmak istediginiz ¢ikis moduliini Analog Cikis Fonksiyonu tablosunda yer
alan PLo,nCo segeneklerinden yapmak istediginiz uyglamaya uygun olani olanini
sectiginizden,
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Cihazimizla birlikte PID kontrol yapabilmek icin asagidaki iki ydntemi kullanabilirsiniz:

® Karakteristigini bildiginiz sisteminize ait Poziitif yondeki PID kontrol ¢ikis oransal bant
degerini (PoPb), Negatif yondeki PID kontrol gikis oransal bant degerini (noPh),
integral zaman satibini (C k), Diferansiyel zaman sabitini () ve Bir kontrol gevriminin
sliresini belirtir Kontrol Periyodunu (ZF) parametrelerine manuel olarak girerek,

® Auto-Tune islemi yaparak Cihazimizin kullanilacagi sisteme ait PID Kontrol
Parametrelerini otomatik olarak hesaplamasini saglayarak,

Auto-Tune islemini baslatmak igin ;

®AELF parametresine Auto-Tune isleminin yapilacadi sicaklik set degerini giriniz.Bu
deder Yapilacak prosesin tam guictiniin ortalarina dek gelmelidir.

®ALHr parametresine Auto-Tune islemi sirasinda kullanilan histerezis degerini giriniz.
(Bu deger cihazin yapacagi Auto-Tune isleminin hassasligini ayarlamaktadir.)

®AL parametresini an olarak seginiz.

Cihaz ana bekleme ekranindayken "[<]" tusuna 5 sn kadar basili tutmak yeterlidir. Auto-
Tune islemi yapilirken cihaz gostergesinde Ak ifadesi yanar ve séner. Bu ifade Auto-
Tune iglemi bittiginde ekrandan kaybolur. Auto-Tune islemi devam ederken “[*]* tusuna
basilarak Auto-Tune iglemi iptal edilebilir.






@=| eace

D 15 100 1M0 1

KK_147_2_TR_AC900

ORDEL ORTA DOGU ELEKTRONIK
SANAYi ve TICARET LTD. $Ti.

Ostim OSB Mah. 1250. Cad. No:10 06370
Yenimahalle/ANKARA

Tel: 0 312 385 7096 pbx
Fax: 0312 385 7078
e-posta: ordel@ordel.com.tr

www.ordel.com.tr




